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第二章
离散时间信号与系统分析基础



3 / 30

五、有关系统的一些概念

1.最小相位系统（因果稳定的）

2.最大相位系统（因果稳定的）

§2-12 系统函数

3.非最小相位系统
(z)(z)HHH(z) 21=

最小相位系统 全通系统

P59定义
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§2-12 系统函数
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纯相位滤波
相位均衡
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全通系统的
系统函数：
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§2-12 系统函数

二阶节级联
系数排列
次序相反



6 / 30

+∞<+∞<≤• nnnh /0  , )(  

六、无限长单位脉冲响应系统（IIR）
—Infinite Impulse Response
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§2-12 系统函数
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七、有限长单位脉冲响应系统（FIR）
—Finite Impulse Response
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§2-12 系统函数


